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അവതാരിക
കമ്പŁട്ടറുമായി ഘടിപ്പിക്കാവുന്ന ഉപകരണങ്ങൾ ഉപേയാഗിച്ച് സയൻസ് പരീക്ഷണ 

ങ്ങൾ നടȯന്ന രീതി ഇന്ത്യൻ സർവകലാശാലകളിെല വിദ്യാർത്ഥികൾŉ പരിചയെപ്പ 
ടുȯക എന്ന ഉേദ്ദശേത്താെട 2004ൽ ദൽഹി ആസ്ഥാനമായി ˗വർത്തിŉന്ന ഇന്റർ യൂ 
ണിേവѪിറ്റി ആക്സിലേററ്റർ െസന്റർ എന്ന സ്ഥാപനം PHOENIX എന്ന േപരിൽ ഒരു പദ്ധതി
ആരംഭിƺ. ലളിതവും നിർമാണെച്ചലവ് കുറഞ്ഞതുമായ ഉപകരണങ്ങൾ വികസിപ്പിŉക,
അധ്യാപകർക്ക് അതിൽ പരിശീലനം നൽകുക എന്ന രȓ ലക്ഷ്യങ്ങൾ െവച്ചാണ് ഇതാ 
രംഭിച്ചത്. ഉപകരണത്തിെന്റ വില ഒരു വിദ്യാർത്ഥിക്ക് േപാലും താങ്ങാനാവുന്നതായിരി 
ക്കണം എന്നതിനാൽ ഉപകരണങ്ങൾ താരതേമ്യന ലളിതമാക്കാൻ δമിച്ചǳȒ്. േകാേള 
ജുകളിെല പരീക്ഷണശാലകളുെട സമയപരിധികളിൽ നിʮം താ΄ര്യമുള്ള വിദ്യാർഥിക 
െളെയങ്കിലും േമാചിപ്പിŉക എെന്നാരുേദ്ദശ്ശവും ഉȒായിരുʮ. ഇതിെന്റ രൂപക΄നകൾ
സ്വതʗമായി ആർŉം ലഭ്യമാണ്.

േസാ്̃ െവയർ GNU ജനറൽ പ̤ിക് ൈലസൻസിലും ഹാർഡ് െവയർ CERN ഓപ്പൺ
ഹാർഡ് െവയർ ൈലസൻസിലുമാണ് ലഭ്യമാŉന്നത്. ഈ േ˗ാെജŏിൽ നിʮള്ള ഏറ്റ 
വും പുതിയ ഉത്പന്നമായ ExpEYES-17 ലഭ്യമാŉന്നതിൽ പലർŉം പƱȒ്. ഈ േ˗ാ 
െജŏിെന മുൻേപാǳ െകാȓേപാകുന്നതിൽ ˗ധാന പƱവഹിച്ച അധ്യാപക,വിദ്യാർത്ഥി
സമൂഹേത്താെടാപ്പം ജിതിൻ ബി പി രൂപെപ്പടുത്തിയ ഈ ഉപകരണെത്ത PHOENIXനു േവ 
Ȓി ലഭ്യമാക്കിയതിൽ IUAC ഡയറŏർ Dr. D. Kanjilal വഹിച്ച പങ്കിനും ഞങ്ങൾ നന്ദി
േരഖെപ്പടുȯʮ.

ഈ ƞന്ഥത്തിെന്റ പതിˑകൾ GNU ജനറൽ േഡാകŁെമന്റഷൻ ൈലസൻസിൽ വിത 
രണം െചͦാവുന്നതാണ്.

അജിത്കുമാർ ബി പി
വി വി വി സത്യനാരായണ
http://expeyes.in
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